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Lightweight Agile
Robotic Assistant

Y LARA
= Datenblatt

. LARA vereint die Agilitat des Leichtbaus und industrielle
Leistung mit einer intuitiven Benutzeroberfléche.

LARA, der Lightweight Agile Robotic Assistant, ist ein

kollaborativer Roboter mit sechs Freiheitsgraden, der die
/ Agilitat von Leichtbauweise mit industrieller Leistung
verbindet. Mit unlibertroffener Geschwindigkeit, Prazision
und Schutz Uberbrtckt LARA die Licke zwischen der Welt
e’ der kollaborativen Roboter und der Industrieroboter. Auf
diese Weise ermoglicht LARA die Kkosteneffiziente
Automatisierung beliebiger Produktionsprozesse. Die
intuitive  Benutzeroberflache ermoglicht es jedem,

Programme flr LARA zu erstellen und so einfache und sich
wiederholende Aufgabeninjeder Produktionsumgebung zu
automatisieren.

Spezifikationen LARA10 LARA 15
Traglast 3Kkg 5kg 8Kkg 10kg 15kg
Reichweite 590mm 800mm 1300 mm 1000 mm 1300 mm
Freiheitsgrade 6 Drehachsen 6 Drehachsen 6 Drehachsen 6 Drehachsen 6 Drehachsen
Gewicht 18kg 26kg 48kg 45kg 60kg
Befestigung des jede jede jede jede jede
Roboters Orientierung Orientierung Orientierung Orientierung Orientierung
IP-Schutzklasse P66 P66 P66 P66 IP54
Zulassige 0°C-50°C 0°C-50°C 0°C-50°C 0°C—50°C 0°C-50°C
Umgebungstemperatur
g innenliegender innenliegender innenliegender innenliegender innenliegender
Daten- & Stromkabel Kabelstrang Kabelstrang Kabelstrang Kabelstrang Kabelstrang
Durchmesser Basis @156 mm @156 mm @200mm @200mm @200mm
Flansch M12 12-pole M12 12-pole M12 12-pole M12 12-pole M12 12-pole
Verbindungstyp P P P P P
RGBLED RGBLED RGBLED RGBLED RGBLED
Status-LEDs amFlansch amFlansch am Flansch amFlansch amFlansch
Ziel Sicherheits- PLdCat3/SIL3 PLdCat3/SIL3 PLdCat3/SIL3 PLdCat3/SIL3 PLdCat3/SIL3
zertifizierung
Wiederholgenauigkeit +0.02mm +0.02mm +0.02mm +0.02mm +0.02mm
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Achse Arbeitsraum maximale Geschwindigkeit
LARA 3/5/8/10/15 LARA3/5 LARA 8/10/15
Al +180° 200°/s 140°/s
A2 +135° 200°/s 140°/s
A3 +155° 200°/s 200°/s
A4 +180° 200°/s 200°/s
A5 +180° 220°/s 220°/s
A6 +360° (opt) 220°/s 220°/s

Lochmuster DINISO 9409-1-50-4-M6 €1
3xdigitale Eingange, 3x digitale
GPIO ‘. o2
Ausgange, 2x analoge Eingange 1300mm LAl
1000 mm LARA10
I/0 Ports M1212-pin-A-M/ IEC 61076-2-101 1300mm LARAS

800mm LARAS
590 mm LARA3

I/0 Stromversorgung 24V, max.1000mA

NZURA

Elektrische

Schnittstellen GPIO,Modbus RTU, 24V PSU .
Steuerungs- 2 programmierbare Knopfe A
funktionen am Flansch

Software & Controller Programmierfunktionen

Motion Controller Echtzeit NR-Motion Master Smart GUI Neura-Programmierumgebung

Software- NeuraPy API (SDK) Schnelle 2 programmierbare Knopfe am

Schnittstelle Programmierung Flansch, ZeroG, Pfadaufzeichnung
Sicherheits- Safe Master Mensch-Roboter-  GUI, Force-Feedback,
architektur Interaktion LED-Statusanzeige am Flange
Sicherheits- Sichere Position, Geschwindigkett,
funktionen Drehmoment, Limits, I/Os
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Control Box (NRLCC) Tech Pendant (NRLTP)

MaBe 536 mmx 470 mmx 243 mm MaBe 285mmx 228 mmx 95mm
Gewicht 20Kkg Auflésung 2560x1600
Stromversorgung 100-240 VAC, 50/60 Hz, max.15 kW Kabellange 5m

8x GP1O,Modbus TCP, Ethernet IP,

Schnittstellen USB 3.0, sichere l/0s
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Hinweis:

Wir behalten uns das Recht vor, technische Anderungen an den Produkten und
Anderungen am Inhalt dieses Dokuments jederzeit ohne vorherige Ankiindigung
vorzunehmen. Fiir Bestellungen sind die jeweils vereinbarten Eigenschaften magebend.
Die NEURA Robotics GmbH Ubernimmt keine Verantwortung fir etwaige Fehler oder
Auslassungen in diesem Dokument. Wir behalten uns alle Rechte an diesem Dokument
und den darin enthaltenen Gegenstanden und Abbildungen vor. Die Vervielfaltigung,
Weitergabe an Dritte oder Verwertung des Inhalts,auch auszugsweise, ist ohne vorherige
schriftliche Zustimmung der NEURA Robotics GmbH nicht gestattet.
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